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VARKAVAS PAMATSKOLA

Robotikas pulcina programma

Skolotajs: Ainars Dudarjonoks

2022./2023. macibu gada



Meérkauditorija: 1. - 6. klase

Merkis

veicinat patstavigas, rado3as, intelektuali bagatas personibas veido3anos un attistibu, kas prot
izpaust savas domas tehniskaja jaunradé, orientéjas tehnikas un zinatnes pasaules daudzveidiba,
apzinas ieguto zinasanu un prasmju vértibu un lomu dzivé;

attistit skolénu zinadanas robotikas pamatos un uzlabot skolénu spéju radodi domat un
sadarboties, kopigi izvirzot mérki, risinot problémas, pienemot Iémumus, pilnveidot socialas
prasmes;

Uzdevumi

iepazistinat ar programmeésanas pamatiem.

e Attistit intereses un spéjas, tehniskas jaunrades dotibas, konstruktivu
domasanu.

e lepazistinat ar robotikas pamatiem.

e lepazistinat ar Lego robotu konstruéSanas un programmés$anas tehniskiem
panémieniem.

e Praktiski izméginat vienkarsus robotu konstrué$anas un programmeésanas
panémienus.

e Apgut prasmes izvirzit uzdevumus, planot un sasniegt mérki, analizét paveikto, ka
ari sadarboties savstarpéji komanda, konstrugjot un programméjot robotus.

e Pilnveidot socialas prasmes.

Nodarbibu saturs

(saturs veidots vairaku mérka auditorijai)

Nodarbibu saturs veidots ieklaujot gan robotikas prasmju, gan socialo prasmju pilnveides

elementus.
N.pk. | Datums Téma, apakstéma Metodes Stun'du
skaits
1. | 09.09.2022 |Darba drosiba datorklasée stastijums 4
2. 116.09.2022 |lepazisanas ar pulcina tematiku Lekcija, diskusija 1

Tematiskais planojums. Sagaidamie rezultati.

Definicijas un skaidrojumi, kas ir robots,
robotika, inZenieris, inZenierzinatne,
programmeésana, sistéma. Definicija un
skaidrojumi, ko nozimé robotikas projekta
parvaldiba. leskats robotikas vésture un
musdienu sasniegumi.




3. 123.09.2022 |lepazisanas ar Lego Mindstorms vésturi. Gatavu modeju
LEGO robotu praktiski demonstréjumi demonstréjumi,
Pieméram, LEGO roboti: aligators, Skirotadjs, diskusija
zdagis u.c.
4. |30.09.2022 |lepazisanas ar Lego Mindstorms konstruktoru |Lekcija,
un ta sastavdalam. Mehaniskas darbibas demonstréjums,
principi praktiska darbiba,
diskusija.
Lego sastavdalas: motori sensori,
vadibas bloks. Pirma robota
konstruésana.
5. 107.10.2022 |lepazisanas ar specializéto robotikas Prezentacija,
programmaturu praktiska darbiba,
diskusija.
(ka notiek vizuala programmeésana, robota
kustibu programmbloka apskats).
Programmatiras lejupielade. Galvenas
funkcijas.
6. |14.10.2022 |levads programmeésana Prezentacija,
praktiska darbiba.
Sintakse. Dazadi robota uzvedibas/pseidokoda
piemeri.
7. 120.10.2022 |Kustibas: uz prieksu, atpakal, pagriezieni Lekcija,
prezentacija,
Kustiba uz priekSu ar motora komandu un laika |praktiska darbiba,
kontroli. pétnieciska darbiba.
8. 121.10.2022 |Kustibas: uz prieksu, atpakal, pagriezieni Lekcija,
' prezentacija,
Atruma un virziena maina: motora komandas | praktiska darbiba,
modificésana. pétnieciska darbiba.
9. |04.11.2022 |Kustibas: uz prieksu, atpakal, pagriezieni Lekcija,
prezentacija,
Cikla izmantosana kustibu kontrolei. praktiska darbiba,
10.111.11.2022 |FLL sacensibas Lekcija,

lepazistinasana ar robotu spéli, tas
noteikumiem un uzdevumiem, un vértésanas
kritérijiem. Robotu bive (sacensibam noderigi
elementi)

prezentacija,
diskusija, praktiska
darbiba.




11.

18.11.2022

Robotu blive

Robotu spéles uzdevumu konstrukciju
bavésana. Robotu spéles stratégijas izveide.

Lomu un atbilstibas
sadalijums robotu
spélei. Diskusija.
Prakstiska darbiba.

12.

25.11.2022

Sensori:

Skariena (Touch) sensors, cikla izmantosana.

Lekcija,
prezentacija,
praktiska darbiba.

13.

02.12.2022

Ultraskanas sensori

Ultraskanas sensori fizisku objektu atpazi$anai.
Sakuma nosacijumu uzstadisana.

Lekcija,
prezentacija,
praktiska darbiba,
pétnieciska darbiba.

14.

09.12.2022

Sazaro$anas izmantosana

Lekcija,
prezentacija,
praktiska darbiba,
pétnieciska darbiba.

15.

16.12.2022

Eksperimenti ar daiadiem robotu dizainiem.
Programmésanas uzdevumi. 2 uzdevumu izvéle
un izpilde.

Praktiska darbiba,

ipétnieciské darbiba,

|komandas darbs.

16.

22.12.2022

Krasu sensori

Kustiba lidz melnai krasai. Sakuma nosacijumu
uzstadiSana. Sensora konfigurésana.

Lekcija,
prezentacija,
praktiska darbiba,
pétnieciska darbiba.

17.

13.01.2023

Krasu sensori un linija

Robota kustiba pa liniju, izmantojot dazadus
sensorus. Kustibas pa liniju izmantosana
robota FLL misijas programmeésana

Lekcija,
prezentacija,
praktiska darbiba,
pétnieciska darbiba.

18.

20.01.2023

Eksperimenti ar dazadiem robotu dizainiem.
Programmé&sanas uzdevumi. 2 uzdevumu izvéle
un izpilde.

Praktiska darbiba,
pétnieciska darbiba,
komandas darbs.

19.

26.01.2023

Skanas sensors

Atruma uzstadiana, izmantojot skanas
sensoru

Lekcija,
prezentacija,
praktiska darbiba,
pétnieciska darbiba.




20.|27.01.2023 | Ziro sensors Lekcija,
prezentacija,
Robota rotaciju kontrole. praktiska darbiba,
pétnieciska darbiba.
21.103.02.2023 | Motora rotaciju sensors Lekcija,
prezentacija,
Sensora izmantoSana motora rotaciju praktiska darbiba,
meérijumu veik3anai. pétnieciska darbiba.
22.110.02.2023 |Eksperimenti ar dazadiem robotu dizainiem. Praktiska darbiba,
Programmésanas uzdevumi. 4 uzdevumu izvéle |pé&tnieciska darbiba,
un izpilde. komandas darbs.
Diskusija.
23.117.02.2023 | Mainigie un funkcijas Lekcija,

24.02.2023 prezentacija,

levads mainigo vértibu saglabasana, dazadu praktiska darbiba,
aprékinu veik3ana, mainigo izmantoSana pétnieciska darbiba.
notikumu uzskaitei, uzvedibas kontrolei.

24.103.03.2023 |Attalinata robotu vadiba Lekcija,

10.03.2023 prezentacija,

levads attalinatas vadibas pamatos. Bluetooth | praktiska darbiba,
tehnologija robotu kontrolei. pétnieciska darbiba.

25.124.03.2023 |Skanas redaktora, attélu redaktora un rika My | Lekcija,

31.03.2023 |Block Builder izmantoSana savu programmas prezentacija,

bloku veidoSana praktiska darbiba,
pétnieciska darbiba.
26.(06.04.2023 | Datu savienojumu izmantosana Lekcija,

14.04.2023 prezentacija,
praktiska darbiba,
pétnieciska darbiba.

27.|21.04.2023 | Datu apmainas (Messaging) un Ziedlapkédes | Lekcija,

28.04.2023 |sléguma (Daisy Chine) izmanto3ana vairaku prezentacija,

robotu sazinai un kontrolei

praktiska darbiba,
pétnieciska darbiba.




28.103.05.2023 |Nosléguma projekta darbs grupas, Praktiska darbiba. 4
12.05.2023 |prezentésana
19.05.2023
26.05.2023 |Lomu sadale. Mérka un uzdevumu izvirzisana,
istenosana. Rezultatu analize.
Kopa 36




