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MErfauditorija: 1. - 6. ktase

MEr[<is

o veicindt patstivTgas, rado5as, intelektu6li bagitas personlbas veido5anos un attlstlbu, kas prot
izpaust savas domas tehniskaja jaunrade, orientejas tehnikas un zindtnes pasaules daudzveidTb6,
apzinis ieg0to ziniSanu un prasmju vErtibu un lomu dzlvE;

o attTst-tt skolEnu zinS5anas robotikas pamatos un uzlabot skolEnu sp6ju rado5i domdt un
sadarboties, kopigi izvirzot mErl.<i, risinot problEmas, pieqemot l6mumus, pilnveidot socialds
prasmes;

. iepazlstinEt ar programmESanas pamatiem.

Uzdevumi

o Attistit intereses un spEjas, tehniskds jaunrades dotrbas, konstruktlvu
domaSanu.

o lepazistinat ar robotikas pamatiem.
r lepazlstinEt ar Lego robotu konstruEianas un programmeSanas tehniskiem

papEmieniem.
r Praktiski izmEfinat vienkir5us robotu konstruEsanas un programme5anas

paqemienus.
. ApgUt prasmes izvirzit uzdevumus, planot un sasniegt mErl5i, analizet paveikto, kd

arI sadarboties savstarpEji komanda, konstruEjot un programmEjot robotus.
r Pilnveidot socidl6s prasmes.

Nodarbibu saturs
(saturs veidots vai16ku mer[a auditorijai)

Nodarbibu saturs veidots ieklaujot gan robotikas prasmju, gan. socialo prasmju pilnveides
elementus.

N.p k. Datums TEma, apak5t6ma Metodes
Stundu
skaits

1.. 09.09.2022 Darba droiTba datorklasE stast-rjums 1

2. 16.o9.2022 IepazGands ar pulci4a tematiku

Tematiskais planojums. Sagaidamie rezultati.
Definlcijas un skaidrojumi, kas ir robots,
robotika, inienieris, inZenierzinatne,
programmESana, sistema. DefinTcija un
skaidrojumi, ko nozlme robotikas projekta
parvaldiba. leskats robotikas vesturE un
m0sdienu sasniegumi.

Lekcija, diskusija L



3. 23.09.2022 lepaziSan6s ar Lego Mindstorms vEsturi.
LEGO robotu praktiski demonstrEjumi

Pi e m dra m, LEG O ro boti: a I i g oto rs, il,<i rotaj s,

zajis u.c.

Gatavu mode!u
demonstrejumi,
diskusija

L

4. 30.09.2022 lepazi5anis ar Lego Mindstorms konstruktoru
un ti sastivda!im. Mehdniskds darbibas
principi

Lego sast6vda!as: motori sensori,
vadTbas bloks. Pirma robota
konstru6Sana.

Lekcija,

demonstr6jums,
praktiska darblba,
diskusija.

1

5. 07.10.2022 lepazBan6s ar specializ6to robotikas
programmatfrru

(kd notiek vizual6 programmEBana, robota
kustibu programmbloka apskats).
Programmat0ras lejupielade, Galvenas
funkcijas.

Prezentdcija,
praktiska darbrba,
diskusija.

!

6. 14.10.2022 Ievads programm65anE

Sintakse. DaZidi robota uzvedibas/pseidokoda
piemeri.

Prezenticija,
praktiska darbTba.

L

7. 20.L0.2022 KustTbas: uz priek5u, atpakaf, pagriezieni

Kustiba uz priekiu ar motora komandu un laika

kontroli.

Lekcija,
prezentacija,
praktiska darblba,
petnieciska darbiba.

L

8. 2L.L0.2022 KustTbas: uz priekiu, atpaka!, pagriezieni

Atruma un virziena maipa: motora komandas

modific6Sana.

Lekcija,
prezentacija,
praktiska darblba,
petnieciska darbiba.

1,

9. 04.Lt.2022 Kustlbas: uz priekiu, atpaka!, pagriezieni

Cikla izmanto5ana kustlbu kontrolei.

Lekcija,
prezent6cija,
praktiska darbTba,

t

10. lL.11.2022 FLL sacensibas

lepazlstinaiana ar robotu spEli, tas
noteikumiem un uzdevumiem, un v6rt6Sanas

kriterijiem. Robotu b0ve (sacensibam noderigi
elementi)

Lekcija,
prezentacija,

diskusija, praktiska

darbiba.

L



tt. 18.'1.t.2022 Robotu bUve

Robotu spEles uzdevumu konstrukciju
bUvESana. Robotu spEles strategijas izveide.

Lomu un atbilstlbas
sadalljums robotu
spelei. Diskusija.
Prakstiska darblba.

1.

12. 25.LL.2027 Sensori:

Skariena (Touch) sensors, cikla izmantoiana.

Lekcija,
prezent6cija,
praktiski darbiba.

1

13. 02.12.2022 Ultraska4as sensori

Ultraskaqas sensori fizisku objektu atpaziSanai.

56kuma nosacljumu uzstadiSana.

Lekcija,
prezentdcija,
praktiska darbiba,
petnieciskd darbTba.

1.

14. 09.12.2022 Sazaroianis izmantolana Lekcija,
prezentdcija,
praktiskd darblba,
petnieciskE darbiba.

t

15, 16.L2.2022 Eksperimenti ar daZadiem robotu dizainiem.

Programmeianas uzdevumi. 2 uzdevumu izvele

un izpilde.

Praktiska darbiba,
petnieciska darblba,
komandas darbs.

1.

16. 22.12.2022 Krdsu sensori

Kustiba lidz melnai krasai. Sakuma nosacljumu
uzstadi5ana. Sensora konfigu16Sana.

Lekcija,
prezentacija,
praktiska darbTba,

petnieciska darblba.

L

17, L3.07.2023 KrEsu sensori un Iinija

Robota kustiba pa llniju, izmantojot daiadus
sensorus. Kustlbas pa liniju izmantoiana
robota FLL misijas programme5ana

Lekcija,
prezentacija,
praktiska darbiba,
petnieciska darbiba.

t

18. 20.0L.2023 Eksperimenti ar daZadiem robotu dizainiem.

Programm6Sanas uzdevumi. 2 uzdevumu izvEle

un izpilde.

Praktiska darbiba,
petnieciska darbTba,

komandas darbs.

t

19. 26.01..2023 Ska;ras sensors

Atruma uzst6di5ana, izmantojot skaryas

sensoru

Lekcija,
prezentacija,
praktiskd darbrba,
pEtniecisk6 darbiba.

t



20. 27.01.2023 Ziro sensors

Robota rotaciju kontrole.

Lekcija,
prezentEcija,
praktiska darblba,
petnieciska darblba.

1.

2L. 03.02.2023 Motora rot5ciiu sensors

Sensora izmantoiana motora rot6ciju
mer-rjumu veikSanai.

Lekcija,
prezentacija,
praktiska darbTba,
petnieciski darbTba.

t

22. L0.02.2023 Eksperimenti ar daiadiem robotu dizainiem.
ProgrammESanas uzdevumi. 4 uzdevumu izvele

un izpilde.

Praktiska darblba,
petnieciski darbiba,
komandas darbs.
Diskusija.

1

23. L7.02.2023
24.02.2023

Mainigie un funkcijas

levads mainrgo vErtibu saglab6Sana, daZddu
ap16[<inu veikiana, mainTgo izmantolana
notikumu uzskaitei, uzvedTbas kontrolei.

Lekcija,
prezentacija,
praktiska darblba,
petnieciska darbiba.

2

24, 03.03.2023
10.03.2023

Att6lindta robotu vadiba

levads attalindtis vadibas pamatos. Bluetooth
tehnolofija robotu kontrolei.

Lekcija,
prezentacija,
praktiski darbiba,
pEtnieciskd darbTba.

2

25. 24.03.2023
31,.03.2023

Ska4as redaktora, attElu redaktora un rika My
Block Builder izmantoSana savu programmas

bloku veidoiana

Lekcija,
prezentacija,
praktiska darblba,
petnieciskd darbiba.

2

26. 06.o4.2023
14.04.2023

Datu savienojumu izmantoSana Lekcija,
prezentEcija,
praktiska darbrba,
pEtnieciski darbTba.

2

27. 21,.04.2023
28.04.2023

Datu apmairlas (Messaging) un Ziedlap[<Edes
slEguma (Daisy Chine) izmanto5ana vairaku
robotu saziryai un kontrolei

Lekcija,
prezentacija,
praktiska darbrba,
pEtnieciskd darbiba.

2



28. 03.05.2023
L2.05.2023
L9.O5.2023

26.05.2023

NoslEguma projekta darbs grupis,
prezentE5ana

Lomu sadale. MEr[<a un uzdevumu izvirzT5ana,
Isteno5ana. Rezultitu analize.

Praktiska darbiba. 4

Kopd 35


